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(57) Teleskopierbares Saugrohr fur Staubsauger. 
bestehend aus zwei ineinander verschiebbaren Roh- 
ren. wobei das Innenrohr mehrere in Achsrichtung von- 
einander beabstandete Rasteintiefungen aufweist, in 
die zum Arretieren der Rohre zueinander unter Betati- 
gung eines am AuBenrohr angeordneten Handha- 
bungselements ein Rastelement lOsbar einrastbar ist, 



wobei das Handhabungselement am Au3enrohr gegen 
die Wirkung einer Ruckstellkraft derart hebetartig 
scliwenkbar angeordnet ist. daBdas am Handhabungs- 
element angeordnete Rastelement bei Betatigung des 
Handhabungselements reversibel zwischen einer Rast- 
und einer IjOsestellung bewegbar ist. 
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Beschreibung 

Die Ertindung betrifft einteleskopierbares Saugrohr 
fur Staubsauger, bestehend aus zwei ineinander ver- 
schiebbaren Rohren, wobei das Innenrohr mehrere in 
Achsrichtung voneinander beabstandete Rasteintlefun- 
gen aufweist, in die zum Anretieren der Rohre zueinan- 
der unter Betatigung eines am Au3enrohr 
angeordneten Handhabungselements ein Rastelement 
lOsbar einrastbar ist. 

Ein derartiges Saugrohr ist beispielsweise aus DE 
195 24 290 CI bekannt. Die Teleskopierbarkeit unter 
gleichzeitiger Verrastung der einzelnen Rohrstellungen 
zueinander wird mittels eines walzenfdrmigen Rastele- 
ments ermOglicht. welches in geeignete Rasteintiefun- 
gen am Innenrohr einrastbar ist. Um ein Verschieben 
der Rohre zueinander zu ermOglichen, ist ein Handha- 
bungselement in Form eines am AuBenrohr angebrach- 
ten Schiebers, welcher gegen die Wirkung einer Feder 
verspannbar ist, vorgesehen. Um das Rastelement aus 
seinem Rasteingriff zu bringen, muB der Schieber beta- 
tigt werden, so daB ein Freiraum oberhalb vom Rastele- 
ment geschaffen wird, in welches dieses ausrucken 
kann. Nachteilig bel diesem Saugrohr ist der komplette 
duBerst aufwendige Aufbau. da dieser einerseits eine 
Vielzahl von Elementen. namlich das separate Rastele- 
ment, die Feder, und die sich ebenfalls aus mehreren 
Teilen zusammensetzende Schiebermimik umfaBt Dar- 
uber hinaus ist auch die gesamte Halterung am AuBen- 
rohr duBerst kompliziert und insbesondere aus 
fertigungstechnischer Hinsicht unvorteilhaft. 

Der Erfindung liegt damit das Problem zugrunde, 
eine teleskopierbares Saugrohr anzugeben, welches in 
seinem Aufbau duBerst einfach gestaKet ist bei gleich- 
zeitiger einfacher Handhabung und Gewahrleistung 
einer sicheren Verrastung der Einzelsteilungen. 

Zur LOsung dieses Problems ist bei einem Saug- 
rohr der eingangs genannten Art erfindungsgemSB vor- 
gesehen. daB das Handhabungselement am AuBenrohr 
gegen die Wirkung einer RQckstellkraft derart hebelartig 
schwenkbar angeordnet ist, daB das am Handhabungs- 
element angeordnete Rastelement bei Betdtigung des 
Handhabungselements reversibel zwischen einer Rast- 
und einer L6sestellung bewegbar ist. 

Die Erfindung geht also von dem im Stand der 
Technik bekannten Weg der Venrt^endung von Schie- 
bern und separaten Rastelementen ab und macht sich 
die vorteilhafte Schwenklagerung des Handhabungs- 
elementes zunutze. Das Rastelement ist vorteilhaft am 
Handhabungselement direkt angeordnet, stellt also kein 
separates Teil mehr da. weshalb auch hieraus neben 
den sich aus der einfachen Schwenkbarkeit ergeben- 
den VorzQgen besondere Vorteile ergeben. Denn das 
Handhabungselement wird einfachst vollstdndig unter 
LOsen der Arretierung verschwenkt, so daB die Einzel- 
rohre gegeneinander verschiebbar sind, und wird durch 
die Wirkung der RQckstellkraft in die Raststellung bei 
LOsen der zum Verschwenken aufzuwendenden Kraft 



gebracht. Auf diese Weise ist ein duBerst einfach hand- 
zuhabendes wie herzustellendes System realislert, das 
die eingangs beschriebenen Nachteile nicht mehr auf- 
weist. 

5 Im Rahmen einer ersten Erfindungsalternative 
kann vorgesehen sein, daB das Handhabungselement 
als das AuBenrohr um mehr als den halben Umfang 
umgreifende. geschlitzte Schelle ausgebtldet ist. die 
einen das AuBenrohr umgreifenden, in einem mehr als 

10 den halben Umfang umgreifenden Bereich an die 
AuBenwandung des AuBenrohres aniegbaren und das 
Rastelement tragenden ersten Abschnitt und einen zum 
Schwenken zu betatigenden zweiten Abschnitt auf- 
weist, wobei der erste Abschnitt derart elastisch ausge- 

15 bildet ist, daB bei Betatigen des zweiten Abschnitts der 
dabei bezuglich der AuBenwandung des AuBenrohres 
bewegte erste Abschnitt unter Erzeugung einer ROck- 
slellkraft vorspannbar ist. Diese vorteilhafte LOsung ver- 
wendet lediglich ein einziges Element, namlich die 

20 Schelle, die das AuBenrohr umgreift und durch ihre kon- 
krete Ausbildung und Eigenelastizitat unter Erzeugen 
einer RQckstellkraft vorspannbar ist, so daB keine weite- 
ren Elemente mehr erforderlich sind. Dabei hat es sich 
als zweckmaBig enwiesen, wenn der Innendurchmesser 

25 zumindest eines Teilbereichs des ersten Abschnitts nur 
unwesentlich grCBer als der AuBendurchmesser des 
AuBenrohres gewahit ist, und wenn der zweite 
Abschnitt, gegebenenfalls bereits ein mit dem zweiten 
Abschnitt verbundener Bereich des ersten Abschnitts. 

30 bezOglich des ersten Abschnitts. gegebenenfalls des- 
sen Teilbereichs gewinkelt angeordnet ist. Aufgrund die- 
ser winWigen Ausbildung des Handhabungselementes 
ist eine einfache VerschwenkmOglichkeit mit lediglich 
einem einzigen am AuBenrohr anzubringenden Teil, 

35 namlich dem Handhabungselement selbst realisiert. da 
bedingt durch die im Durchmesser entsprechend 
bemessene Ausbildung des ersten Abschnitts dieser 
das AuBenrohr umgreift, so daB der zweite Abschnitt 
entsprechend vom AuBenrohr absteht und muhelos 

40 betatigt werden kann. 

In weiterer Erfindungsausgestaltung kdnnen Mittel 
zum axialen und/oder verdrehsicheren Festlegen der 
Schelle bezuglich des AuBenrohres vorgesehen sein, 
die zum einen als Rastmittel ausgebildet sein konnen, 

45 umtessend einen an der Innenwandung der Schelle, 
insbesondere im Bereich des ersten Abschnitts ausge- 
bildeten Rastvorsprung und eine am AuBenrohr ausge- 
bildete Rasteintiefung, welche es ermOglichen, daB die 
Schelle sowohl axial als auch verdrehsicher festgelegt 

50 ist, wobei zum verdrehsicheren Festlegen die Rastein- 
tiefung letzttich allseitig geschlossen ausgebildet ist. 
Zusatzlich Oder insbesondere fQr den Fall. daB die 
Rasteintiefung beispielsweise als am AuBenrohr man- 
telseitig umlaufende Rastnut ausgebildet ist, kOnnen die 

55 Mittel eine am AuBenrohr vorgesehene, vom Rastele- 
ment durchsetzte Ausnehmung oder Durchbrechung 
aufweisen, wobei insbesondere die Durchbrechungs- 
LOsung von Vorteil ist, als dann die vorgenannten Mittel, 
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ndmlich der an der Innenwandung der Schelle ausgebil* 
dete Rastvorsprung und die ihm zugeordnete Rastein- 
tiefung, entfallen kdnnen, da bedingt durch die allseitig 
geschlossene, vom Rastelementdurchsetzte Durchbre- 
Chung ein vollumfdngliches HaKern gewShrleistet ist. 5 
Das Rastelement selbst ist zwecknndBig an der Innen- 
wandung der Schelle vorsprlngend angeordnet. 

Zur ErhOhung der Ruckstellkraft kann in weiterer 
Erfindungsausgestaltung ein bei Betdtigung des zwei- 
ten Abschnitts betdtigtes elastlsches Element, vorzugs- 10 
weise ein Feder- oder Gummielement vorgesehen sein, 
welches zweckmaBig am AuBenrohr im Bereich des 
zweiten Abschnitts oder am zweiten Abschnitt selbst. 
zum AuBenrohr weisend, angeordnet ist. da der zweite 
Abschnitt vom AuBenrohr ohnehin beabstandet ist Ist is 
die Schelle aber mil ihrem ersten Abschnitt nicht unmit- 
telbar nicht veil aufliegend am AuBenrohr angeordnet, 
sondern auf einem geeigneten Lagerblock oder derglei- 
chen. Kann das elastische Element naturlich auch im 
Bereich des ersten Abschnitts vorgesehen sein. 20 

Eine weitere Erflndungsalternative sieht vor, daB 
das Handhabungselement als am AuBenrohr gegebe- 
nenfalls lOsbar anbringbarer Hebelarm ausgebiidet ist, 
dem zur Erzeugung einer RQckstellkraft ein bei Betati- 
gung des Hebelarms betdtigtes elast'sches Element 2s 
zugeordnet ist. Dieses elastische Element kann. am 
AuBenrohr oder am Hebelarm angeordnet, sich zwi- 
schen dem Hebelarm und dem AuBenrohr erstrecken. 
Alternativ hierzu ist auch denkbar. daB der Hebelarm 
mittels eines in eine am AuBenrohr ausgebildete 30 
Rastausnehmung einrastbaren RastfuBes oder derglei- 
chen am AuBenrohr befestigbar ist, wobei der RastfuB. 
das elastische Element bildend. derart elastisch ausge- 
biidet ist. daB bei Verschwenken des Hebelarms die 
RQckstellkraft erzeugt wird. ZwecknDdBigenveise kann 35 
in diesem Fall ein weiteres elastisches Element, vor- 
zugsweise ein Feder- oder Gummielement vorgesehen 
sein, welches sich zwischen dem Hebelarm und dem 
AuBenrohr erstreckt und bei BetStigung des Hebelarms 
betatigt wird. 40 

Insbesondere fur den Fall, daB die Rohre aus 
Kunststoff sind, hat es sich als zweckmaBig enwiesen, 
wenn die am Innenrohr ausgebildeten Rasteintiefungen 
als umlaufende Rastnuten ausgebiidet sind. wobei 
alternativ hierzu wie auch In dem Fall. daB die Rohre 4s 
aus Metall sind. die am Innenrohr ausgebildeten 
Rasteintiefungen in ihren Abmessungen begrenzt und 
im wesentlichen den Abmessungen des Rastelements 
entsprechend ausgebiidet sind, insbesondere In Form 
von Rastkerben. so 

Da bei der Handhabung die Saugduse, die in der 
Regel beweglich am Innenrohr angeordnet ist, durch 
entsprechendes Verdrehen des gesamten Saugrohres 
in ihrer Richtung gesteuert wird, ist es zweckmaBig, 
wenn Mittel zum Verhindern eines Verdrehens der ss 
Rohre zueinander vorgesehen sind, welche in einer 
Ausfuhrungsform in bekannter Weise als am Innenrohr 
ausgebildete. in Ldngsrlchtung verlaufende Nut ausge- 
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fuhrt sein kdnnen. in welche eine geeignete Kbmple- 
mentarnase am AuBenrohr oder an einer zwischen 
Innen- und AuBenrohr angeordneten Einlage, z. B. Filz 
eingreift und so ein Verdrehen verhindert. Alternativ 
hierzu kann vorgesehen sein. daB die Mittel eine an der 
AuBenwandung des Innenrohres in axtaler Richtung 
verlaufende, die Rasteintiefungen miteinander verbin- 
dende Nut und eine am Rastelement ausgebildeten, in 
die Nut eingreifenden Nutzapfen umfassen, wobei die 
Tiefe der Nut grdBer als die Tiefe der Rastausnehmun- 
gen ist und derart bemessen ist, daB der in seiner 
Lange entsprechend bemessene Nutzapfen sowohl In 
der Rast- wie in der LOsestellung des Rastelements In 
die Nut eingreift. 

ZweckmdBlgenveise Ist das Handhabungselement 
aus Kunststoff oder aus Metall gebildet. 

Weitere Vorteile. Merkmale und Einzelheiten der 
Erf indung ergeben sich aus den im folgenden beschrie- 
benen Ausf uhrungsbeispielen sowie anhand der Zeich- 
nungen. Dabei zeigen: 

Fig. 1 eine ausschnittsweise Ansicht des erfin- 
dungsgemaBen Saugrohres mit Blick auf das 
Handhabungselement, 

Fig. 2 einen Ldngsschnitt durch das Saugrohr aus 
Fig. 1. 

Fig. 3 eine Querschnittsansicht durch das Saugrohr 
aus Flg.1 in Richtung der Linle IIMII. 

Fig. 4 eine Ansicht entsprechend Fig. 3. wobei das 
Handhabungselement in die LOsestellung gebracht 
ist 

Fig. 5 eInen Langsschnitt durch eine weitere erfin- 
dungsgemaBe Ausfuhrungsform, 

Fig. 6 eine Aufsicht auf das Innenrohr mit die 
Rasteintiefungen verbindender Langsnut, 

Fig.7 eine Schnittansicht durch ein Saugrohr einer 
welteren Ausfuhrungsform mit am Rastelement 
ausgebildetem Rastzapfen, und 

Fig. 8 eine weitere Ausfuhrungsform mit einem als 
Hebelarm ausgebildeten Handhabungselement. 

Fig. 1 zeigt in ausschnittsweiser Ansicht ein erfin- 
dungsgemaBes Saugrohr 1 fOr eInen Staubsauger. 
umfassend ein Innenrohr 2, das in einem AuBenrohr 3 
teleskopierbar aufgenommen ist. Um die beiden Rohre 

2, 3 In der jeweiligen Stellung zueinander festzulegen, 
ist ein Handhabungselement 4 in Form einer Schelle 5 
vorgesehen. Diese Schelle 5 weist einen ersten 
Abschnitt 6 auf, welcher querschnittlich. vergleiche Fig. 

3, im wesentlichen zylinderfOrmig und mit seinem 
Innendurchmesser nur unwesentlich grOBer als der 
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Aul3endurchmesser des AuBenrohres 3 gewdhit ist Die 
Schelle 5 ist geschlitzt. das hei3t, der erste Abschnitt 6 
bildet quasi zwei das Au3enrohr 3 urn mehr als den hal- 
ben Umfang umgreifende Seitenarme 31 aus. Dem 
ersten Abschnitt 6 ist ein zweiter Abschnitt 7 zugeord- 
net, weicher zur Betdtigung des Handhabungselemen- 
tes und zum Bringen von einer Raststellung (Fig. 1 bzw. 
Fig. 3) in eine LOsestellung (Fig. 4) zu betatigen ist. 

Fig. 1 zeigt einen Ldngsschnitt durch das in Fig. 1 
gezeigte Saugrohr 1. An der Innenwandung 8 der 
Schelle 5 und im Bereich des ersten Abschnitts 6 ist 
zum einen ein Rastelement 9 einstOckig angeformt, 
welches zum Eingreifen in am Innenrohr ausgebildete 
Rasteintiefungen 10, die im gezeigten Ausfuhrungsbei- 
spiel ailseitig geschlossen sind. ausgebildet ist. Dieses 
Rastelement 9 wird durch Betat'gung des zweiten 
Abschnitts 7 zwischen einer Raststellung und einer 
Ldsestellung bewegt. da mit Betatigen des zweiten 
Abschnitts 7 der erste Abschnitt 6 von seiner quasi auf 
dem AuGenrohr aufliegenden Stellung in eine davon 
geldste Stellung gebracht wird. wodurch auch das Rast- 
element 9 auBer Eingriff mit der jeweiligen Rasteintie- 
fung 10 gebracht wird. Um im gezeigten Beispiel die 
Schelle 5 axial am AuGenrohr 3 festzulegen. insbescn- 
dere dann, wenn sie in die LOsestellung gebracht ist. ist 
an der Innenwandung 8 ein Rastvorsprung 1 1 einstuk- 
kig angeformt, weicher in eine am AuBenrohr 3 ange- 
brachte Rasteintiefung 12 eingreift. Diese 
Rastverbindung ermOglicht es, daB die Schelle 5 am 
AuBenrohr unverschiebbar festgelegt ist. 

Die Fig. 3 und 4 zeigen nun die Wirkungsweise des 
Handhabungselementes. Fig. 3 zeigt dabei eine 
Schnittanslcht auf die unbetatigte Schelle in Richtung 
der Linie Ill-Ill aus Fig. 1. Ersichtlich liegt der erste 
Abschnitt 6 mit seinen Seitenarmen 31 quasi voltfiachig 
am Umfang des AuBenrohres 3 auf. Zwischen dem 
AuBenrohr 3 und dem Innenrohr 2 ist zur Fuhrung der 
beiden Rohre eine Zwischenlage 13 aus Papierfilz Oder 
dergleichen eingebracht. In der Aufsicht wird ferner die 
Ausbildung des Rastelements 9. das hier als Vorsprung 
ausgebildet ist, ersichtlich. Dieses befindet sich in der 
Raststellung. in weicher es in die Rasteintiefung 10 ein- 
greift. Damit es in diese eingreifen kann. ist endseitig 
am AuBenrohr 3 wie auch an der Zwischenlage 13 eine 
entsprechende Ausnehmung 14, 15 ausgebildet, durch 
welche das Rastelement hindurchgreifen und in die 
Rasteintiefung 10 gelangen kann. Diese Ausnehmun- 
gen 14, 15, die ein Verdrehen verhindern. kOnnen dann 
entfailen, wenn das Rastelement 9 in vorgezogener 
Stellung angeordnet Ist und sich quasi in einem Bereich 
entfernt vom AuBenrohr befindet. 

Fig. 4 zeigt die Schelle 4 in der Uteestellung, in wei- 
cher die Arretierung aufgehoben ist und die Rohre 2, 3 
beweglich zueinander sind. In diese LOsestellung ist die 
Schelle 4 dadurch bringbar, daB der zweite Abschnitt in 
Richtung Pfeils A nach unten auf das AuBenrohr 3 
gedruckt wird. Dies bewirkt, daB der erste Abschnitt 6 
um die Schwenkachse X, die bedingt durch die AusfOh- 



rung der Schelle 4 im Bereich des Rastvorsprungs 1 1 
liegt, zumindest mit seinem vorderen, das Rastelement 
9 tragenden Bereich nach oben geschwenkt wird in die 
in Fig. 4 gezeigte Stellung. Hierbei wird das Rastele- 

5 merit 9 aus seinem Eingriff mit der Rasteintiefung 10 
gebracht, so daB die Rohre 2, 3, die durch die an sich 
bekannte Verdrehsicherung 16 zueinander unverdreh- 
bar gehaltert sind, in LSngsrichtung auseinander Oder 
ineinander geschoben werden kdnnen. Mit dem Ver- 

w schwenken des ersten Abschnitts 6 werden gleichzeltig 
die beiden Seitenarme 31, die zumindest in ihren unte- 
ren Endbereichen 17 auch wShrend des Verschwen- 
kens an der AuBenwandung des AuBenrohres 3 
aniiegen. Icings dieser bewegt. Infolge des in dieser 

IS Bewegungsrichtung zunehmenden Durchmessers des 
AuBenrohres werden die Seitenarme 31 der Schelle 5 
auseinandergedruckt, wodurch bedingt durch die elasti- 
sche Ausbildung der Schelle 5, die bevorzugt aus 
Kunststoff gebildet ist. die Ruckstellkraft erzeugt wird. 

20 Das heiBt, der erste Abschnitt wird vorgespannt. Diese 
Ruckstellkraft ermdglicht es, daB nach LOsen der auf 
den zweiten Abschnitt 7 wirkenden Kraft die Schelle 
automatisch wieder in ihre in Fig. 3 gezeigte Raststel- 
lung gezogen wird, da die Ruckstellkraft den ersten 

25 Abschnitt in diese drdngt. Durch diese erflndungsge- 
mdBe Ausbildung der Schelle 5 wird mit nur einem ein- 
zigen Zusatzelement zu den Rohren 2, 3 ein 
vollumfanglicher und halbautomatisch wirkender Tele- 
skopier-Rastmechanismus geschaffen, der in seiner 

30 Einfachheit wie auch Handhabbarkeit sich gegenOber 
dem Stand der Technik auszeichnet. 

Eine weitere Ausfuhrungsform des Handhabungs- 
elements. das im wesentlichen dem bezQglich der Fig. 1 
bis 4 beschrlebenen entspricht, zeigt Fig. 5.- Auch bei 

35 diesem Handhabungselement 1 8. das ebenfalls in Form 
einer Schelle 19 ausgebildet ist, ist an der Innenwan- 
dung 20 das Rastelement 21 angeformt. Diese Ausfuh- 
rungsform verzichtet jedoch auf das bei der 
vorbeschriebenen vorgesehene und den Rastvor- 

40 sprung 1 1 und die Rasteintiefung 12 umfassende Mittel 
zum Festlegen, vielmehr wird eine vollumfSngliche 
axiale wie verdrehsichere Festlegung allein mittels des 
Rastelements 21 realisiert. Dies deshalb, da das 
AuBenrohr 3 mit einer Durchbrechung 22 versehen ist. 

45 welche sich durch die Zwischenlage 13 fortsetzt. Diese 
Durchbrechung 22 wird vom Rastelement 21 durch- 
setzt. welche in die Rasteintiefungen 10 eingreifen 
kann. Da das Rastelement 21 auch in der LGsestellung 
nicht auBer Eingriff mit der Durchbrechung 22 gerdt, 

50 wird auf diese Weise fur eine hinreichende Lagefixie- 
rung gesorgt. 

Eine weitere Ausfuhrungsform ist in den Fig. 6 und 
7 wiedergegeben. Bei dieser Ausfuhrungsform wird auf 
die in Fig. 4 gezeigte Verdrehsicherung 16 verzichtet, 

55 vielmehr ist die Verdrehsicherung integriert im obersei- 
tigen Rastmechanismus ausgebildet. Zu diesem Zweck 
ist eine am Innenrohr 2 in Langsrichtung verlaufende 
Nut 23 vorgesehen, welche die einzelnen Rasteintiefun- 
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gen 10 miteinander verbindet. Die Tiefe dieser Nut 23 
ist, vgl. Fig. 7. tiefer bemessen als die Rasteintiefungen 
10. Am Rastelement 24 dieser Ausfuhrungsform ist 
desweiteren ein Nutzapfen 25 angeformt. welcher in die 
Nut 23 eingreift. Die Tiefe der Nut 23 wie auch die 
Ldnge des Nutzapfens 25 sind dabei derart bemessen, 
daB der Nutzapfen 25 stets in Eingriff mit der Nut 23 
steht. auch wenn das Rastelement in die LOsesteliung 
gebracht wurde. das heiBt, wenn das Rastelement 24 
auBer Eingriff mit der Rasteintiefung 10 steht. 

SclilieBlich zeigt Fig. 8 eine weitere Ausfuhrungs- 
form des Handhabungseiements. Dieses besteht aus 
einem Hebelarm 26, welcher an einem geeigneten 
l-agerblcx^ 27 cxier dergleichen um eine Schwenl<- 
achse verschwenkbar gelagert ist. Am Hebelarm 26 ist 
das Rastelement 28 vorspringend angeordnet. Auf der 
gegenuberliegenden Seite ist zwischen dem AuBenrohr 
3 und dem Hebelarm 26 ein elastisches Element 32 in 
Form einer Schraubenfeder geordnet. welches zur 
Erzeugung der ROckstellkraft dient. die den Hebelarm 
26 stets in die Raststellung drSngt. Sofern die Befesti- 
gung am Lagerbtock 27 eiastisch ausgebildet ist, das 
heiBt. wenn die Befestigung des Hebelarms 26 hieran 
bereits eine hinreichend elastische Bewegung unter 
Erzeugung einer ROckstellkraft ermOglicht. kann auf 
das elastische Element 32 auch verzichtet werden. 
Dabei kann die Ausfuhrungsform auch derart gewdhit 
sein, daB der Lagerblock 27 einstOckig mit dem Hebel- 
arm 26 ist und an dem AuBenrohr 3 entsprechend ver- 
rastet wird, unter ErmOglichung einer entsprechend 
elastischen Verschwenkbarkeit. 

PatentansprQche 

1 . Teleskopierbares Saugrohr fOr Staubsauger, beste- 
hend aus zwei ineinander verschiebbaren Rohren, 
wobei das Innenrohr mehrere in Achsrichtung von- 
einander beabstandete Rasteintiefungen aufweist, 
In die zum Arretieren der Rohre zueinander unter 
Betmigung eines am AuBenrohr angeordneten 
Handhabungseiements ein Rastelement Ifisbar ein- 
rastbar ist. dadurch gekennzeichnet, daB das 
Handhabungselemertt(4, 18. 29) am AuBenrohr (3) 
gegen die Wirkung einer ROckstellkraft derart 
hebelartig schwenkbar angeordnet ist, daB das am 
Handhabungselement (4. 18. 29) angeordnete 
Rastelement (9, 21, 24, 28) bei Betdtigung des 
Handhabungseiements (4. 18, 29) reversibel zwi- 
schen einer Rast- und einer LOsesteliung bewegbar 
ist. 

2. Saugrohr nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Handhabungselement (4. 18) als 
das AuBenrohr (3) um mehr als den halben Umfang 
umgreifende, geschlitzte Schelle (5, 19) ausgebil- 
det ist. die einen das AuBenrohr (3) umgreifenden. 
in einem mehr als den halben Umfang umgreifen- 
den Bereich an die AuBenwandung des AuBenroh- 



res (3) aniegbaren und das Rastelement (9, 21, 24) 
tragenden ersten Abschnitt (6) und einen zum 
Schwenken zu betStigenden zweiten Abschnitt (7) 
aufweist, wobei der erste Abschnitt (6) derart eia- 
5 stisch ausgebildet ist, daB bei Betmigen des zwei- 
ten Abschnitts (7) der dabei bezOglich der 
AuBenwandung des AuBenrohres bewegte erste 
Abschnitt (7) unter Erzeugung einer ROckstellkraft 
vorspannbar ist. 

10 

3. Saugrohr nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Innendurchmesser zumindest 
eines Teilbereichs des ersten Abschnitts (6) nur 
unwesentlich grOBer als der AuBendurchmesser 

IS des AuBenrohres (3) gewdhlt ist, und daB der 
zweite Abschnitt (7). gegebenenfalls bereits ein mit 
dem zweiten Abschnitt verbundener Bereich des 
ersten Abschnitts. bezuglich des ersten Abschnitts 
(6), gegebenenfalls dessen Teilbereichs gewinkelt 

20 angeordnet ist. 

4. Saugrohr nach Anspruch 2 oder 3. dadurch 
gekennzeichnet, daB Mittel zum axialen und/oder 
verdrehsicheren Festlegen der Schelle (5) bezug- 

25 lich des AuBenrohres (3) vorgesehen sind. 

5. Saugrohr nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Mittel zum axialen und/oder ver- 
drehsicheren Festlegen als Rastmittel ausgebildet 

30 sind, umfassend einen an der Innenwandung (8) 
der Schelle (5), insbesondere im Bereich des 
ersten Abschnitts (6) ausgebildeten Rastvorsprung 
(11) und eine am AuBenrohr (3) ausgebildete 
Rasteintiefung (12). 

35 

6. Saugrohr nach Anspruch 4 oder 5, dadurch 
gekennzeichnet. daB die Mittel zum axialen 
und/oder verdrehsicheren Festlegen eine am 
AuBenrohr (3) vorgesehene, vom Rastelement (9, 

40 21) durchsetzte Ausnehmung (14) oder Durchbre- 
chung (22) aufweisen. 

7. Saugrohr nach einem der Anspruche 2 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Rastelement (9, 

45 21, 24) an der Innenwandung der Schelle (5) vor- 
springend angeordnet ist. 

8. Saugrohr nach einem der Anspruche 2 bis 7. 
dadurch gekennzeichnet, daB zur ErhOhung der 

50 ROckstellkraft ein bei Betatigung des zweiten 
Abschnitts betdtigtes elastisches Element, vor- 
zugsweise ein Feder- oder Gummielement vorge- 
sehen ist. 

55 9. Saugrohr nach 8, dadurch gekennzeichnet, daB 
das elastische Element am AuBenrohr im Bereich 
des zweiten Abschnitts oder am zweiten Abschnitt 
selbst, zum AuBenrohr weisend, angeordnet ist. 



50 
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10. Saugrohr nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet. da3 das Handhabungselement (29) als 
am Au3enrohr (3) gegebenenfalls idsbar anbring- 
barer Hebelarm (26) ausgebildet ist, dem zur 
Erzeugung einer RQckstellkraft ein bei Betdtigung 5 
des Hebelarms (26) betatigtes elastisches Element 
(27) zugeordnet ist. 

11. Saugrohr nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet. daf3 sich das elast'sche Element (27), am 10 
AuRenrohr (3) cxJer am Hebelarm (26) angeordnet, 
zwischen dem Hebelarm (26) und dem AuBenrohr 

(3) erstreckl. 

12. Saugrohr nach Anspruch 10. dadurch gekenn- is 
zeichnet, daB der Hebelarm m'rttels eines in eine 

am AuBenrohr ausgebildete Rastausnehmung ein- 
rastbaren RastfuBes o.dgl. am AuBenrohr befestig- 
bar ist, wobei der RastfuB, das elastische Element 
bildend, derart elastisch ausgebildet ist. daB bei 20 
Verschwenken des Hebelarms die RQckstellkraft 
erzeugt wird. 

13. Saugrohr nach Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein weiteres elastisches Element, 25 
vorzugsweise ein Feder- oder Gummielement vor- 
gesehen ist. welches sich zwischen dem Hebelam 
und dem AuBenrohr erstreckt und bei Betdtigung 
des Hebelarms betdtigt wird. 

30 

14. Saugrohr nach einem der vorangehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB die am Innen- 
rohr ausgebildeten Rasteintiefungen als 
umlaufende Rastnuten ausgebildet sind. 

35 

15. Saugrohr nach einem der vorangehenden AnsprQ- 
che, dadurch gekennzeichnet. daB die am Innen- 
rohr (2) ausgebildeten Rasteintiefungen (10) in 
ihren Abmessungen begrenzt und im wesentlichen 
den Abmessungen des Rastelements (9, 21, 24) 40 
entsprechend ausgebildet sind, insbesondere in 
Form von Rastkerben. 

16. Saugrohr nach einem der vorangehenden AnsprO- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB Mittel zum Ver- 45 
hindern eines Verdrehens der Rohre zueinander 
vorgesehen sind, 

17. Saugrohr nach Anspruch 16, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Mittel eine an der AuBenrandung so 
des Innenrohres (2) in axialer Richtung verlau- 
fende, die Rasteintiefungen (10) miteinander ver- 
bindende Nut (23) und einen am Rastelement (24) 
ausgebildetet, in die Nut (23) eingreifenden Nut- 
zapfen (25) umfassen, wobei die Tiefe der Nut (23) ss 
grOBer als die Tiefe der Rasteintiefungen (10) ist 
und derart bemessen ist, daB der in seiner LSnge 
entsprechend bemessene Nutzapfen (25) sowohl in 



der Rast- wie in der LOsestellung des Rastelements 
(24) in die Nut (23) eingreift. 

18. Saugrohr nach einem der vorangehenden AnsprO- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB das Handha- 
bungselement (4, 18, 29) aus Kunststoff Oder aus 
Metall besteht 



so 
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